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Contexte

- Payer le parking de maniere automatique

- Payer le temps exacte



Solution Proposeée

Connection a ELM327 via une application mobile
Récupération de la position gps et de I'état du moteur

Envoie des données sur un serveur
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OBD-Il Reader

Data Upload
Enable Data Upload
Disable http data upload

Upload URL
POST URL that will accept real-time data

Vehicle ID
Optional unique id of this vehicle, used with
uploaded data

Bluetooth
Enable Bluetooth

Turn off Bluetooth

Bluetooth Devices
List of paired bluetooth devices

GPS




Architecture
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Architecture : réception de données
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Architecture : traitement de donnéees
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Technologies utilisées

. mongo

Node-RED

) &

mosauitto docker HYPERLEDGER

Hyperledger composer



Problemes rencontres

- Incompatibilité entre la carte lopy et 'ELM327

- Application mobile n'arrivant pas a se connecter




Perspectives

- Place de parking a proximité

- Réservation d'une place







