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Le contexte, le sujet et I'objectif du projet
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Les technologies utilisees ‘=
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Les technologies utilisées
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L'architecture du systeme a realiser
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Le plan de travall

Etude du cross-development sur Raspberry Pi

Taches réalisées . , :
Mise en place d'une documentation

Etude du contrdle et des capacitées de la caméra
Taches en cours e Etude de la carte RTK
Etude de I'API Mapillary

Synchronisation coordonnées RTK et images 360°
Envoie des données sur Mapillary

Taches a faire
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Les difficultés rencontrées

e Fréquence des requétes vers la caméra limitée
e Prise en main RTK compliquée

e Carte TinyGS non fonctionnelle initialement
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