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Contexte

> le robot se deplace dans differentes pieces
> différents Access Points (AP)

> 2 interfaces WiFi
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Roaming WiFi

> technologie non implémentée dans le standard WiFi
(contrairement au standard GSM)

> a tout moment, le robot est connecté a au moins 1 AP
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Principe
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Notre programme
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Notre programme

» Langage C

» Commande UNIX : iwlist avec option scan[ning]

- liste des APs et reseaux Ad-Hoc a portee
- informations : SSID, chiffrement, qualité, ...

> Execute sur la tablette Ubuntu du robot
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Notre programme

» Structures de données pour gerer les APs WiFi

infoWifi t wifiPoint t
char * interfacel int index
~ char * interface2 char |ssid[100]
wifiPoint_t * |lastWifiPointInt1 ot | auality
wifiPoint t * |lastWifiPointInt2 LHate)
char * nextInterface : —
listWifi t
wifiPointPwd_t wifiPoint t *| wifiPoint
char password[100] listWifi_t * | previous
wifiPoint t *| wifiPoint listWifi t * next
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Conclusion

» Programme qui scanne les réseaux environnants

> Informations relatives a ces réseaux :
= SSID
= type de chiffrement
» force du signal
= etc.

> Réseaux avec chiffrement en WEP et WPA supporteés
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Difficultes

> Non teste sur le robot

» Norme WiFi non adaptee au roaming
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