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Contexte
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Technologies employées
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Technologies employées
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Réalisations techniques
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Diagramme relationnel BDD

CaptureTask

o GRENOBLE
DownloadTask

ImgRefs

_ID :int

ref - text

(PK)

capture_id : int

Coordinates

_ID :int (PK)
capture_id : int
latitude : real
longitude : real

timestamp : text

ImgPaths

_ID :int (PK)
capture_id : int

path : text
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Problemes rencontrés et limitations

e API Mapillary
e Caméra
e RTK
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Problemes rencontrés et limitations

e API Mapillary
e (Caméra
e RTK
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Problemes rencontrés et limitations

e API Mapillary
e Caméra
e RTK
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Gestion de projet

e Meéthodes

e ROdles Gergely Fodor Chef de proje’t ’
. - > RTK, développement base de données,
e Outils mis en place intégration
Tom Kacha Scrum master

> Test et développement liés a la caméra

Baptiste Jardin > RTK, coordonnées GNSS

Méthodologie

Agile

Samuel Conjard > Interface application, métadonnées des
images, gestion des droits, APl Mapillary
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Gestion de projet
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Gestion de projet

e Meéthodes
e Roles

e Outils mis en place

GRENOBLE

Taches Semaine 1 | Semaine 2 | Semaine 3 | Semaine 4 Semaine 5 Semaine 6 | Semaine 7 | Semaine 8 | Semaine 9

Workshop RTK

Découverte des technologies a utiliser

C tion des différentes solutions & explorer

Répartition des taches

Tests sur le contréle de la camera par code

Avancée sur la entre |a carte RTK et la carte ESP32

Etude des ités de avec la Raspberry Pl
Etude de I'AP| Mapillary
Conception de | Android contréleur
Etude du code du du rover Sparkfun
Réali du poster EN
D pp t de I' ion Android col
El du code du du rover Spark
Etude des de la caméra
Réali du Flyer
Rédaction du rapport de projet
Pré ion pour la finale
Planning prévisionnel
Taches Semaine 1 | Semaine 2 | Semaine 3 | Semaine 4 Semaine 5 Semaine 6 | Semaine 7 | Semaine 8 | Semaine 9
Workshop RTK

Découverte des technologies a utiliser

Conception des différentes solutions & explorer

Répartition des taches

Tests sur le contréle de la camera par code

Avancée sur la entre la carte RTK et la carte ESP32
Etude des modalités de ion avec la Raspberry Pl
Etude de I'API Mapillary
Conception de | Android contréleur
Etude du code du firmware du rover Sparkfun
du poster EN
Dy it de 'application Android
Elagage du code du du rover Sparkft
Etude des ités de la caméra
Réali du Flyer
Rédaction du rapport de projet
Préparation pour la sc finale

Planning effectif
Tom Kacha, Samuel Conjard, Baptiste Jardin, Gergely Fodor

15/20



O GRENOBLE

@ @ 7rellr

Outils utilisés

Q DISCORD

Google Drive
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Metriques logicielles

Temps ingénieur total : 1260h

Docs : 30 commits

50 text files.

48 unique files. POLYTECH
13 files ignored. GRENOBLE

github.com/AlDanial/cloc v 1.90 T=0.09 s (439.7 files/s, 26274.9 lines/s)

Controller
43 commits

Markdown

ProGuard

8 text files.
8 unique files.
2 files 1ignored.

github.com/AlDanial/cloc v 1.90 T=0.26 s (27.4 files/s, 5523.2 lines/s)

SourceRTK
7 commits

13 text files.
13 unique files.
3 files ignored.

github.com/AlDanial/cloc v 1.90 T=0.03 s (338.8 files/s, 25530.5 lines/s)

SourceTHETA
Python 4 CommltS

XML
INI
Markdown
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Démonstration
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Conclusion

e (re)Découverte des systémes embarqués
e Deécouverte d’Android

e Gestion de projet basée sur 'TECOM
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Merci pour votre attention

Avez-vous des questions ?
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