UNIVERSITE
'« Grenoble
4 Alpes

LORA SPACE

M2PGI
2017-2018

AMAZQOUZ.S
BENOMAR.S
CHEBIHI.H
CHEMALI.R




Sommaire

1.
2.
3.
4.
3,
6.
/.
8.
9.

Contexte

Prototype

Architecture générale du projet
Technologies utilisées
Fonctionnement

Dashboard

Simulation de communication (LoRa)
Difficultés rencontrées
Démonstration



Contexte




L§ Ra



Prototype

Conception et plans

L'azimut et I'élévation




Prototype

Réalisation

Q makercase

INKSCAPE

Tower pro mg995r

2 tiges filetées de 5 mm
9 roulement 5*16*5 mm

e unroulement axiale (butée
a billes ) de 50*70*14 mm.

Tigefiletée 5mm Roulement 5*16*5 mm Roulement axial 507014 mm



Fonctionnement

Le 1er servomoteur tourne en fonction de I’Azimut

Le 2eme servomoteur va faire tourner le disque

en fonction de I’Elévation.




Calcule pour avoir le bon angle en fonction

du sens de rotation des servomoteurs

Azimut <= 180’: Azimut=180 - Azimut;
Elévation=180 - Elévation;




Calcule pour avoir le bon angle en fonction

du sens de rotation des servomoteurs

Azimut > 180': Azimut=360- Azimut;
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m2m-loraspace/datal/lora

m2m-loraspace/data/gps/longitude
Read, split and
format the msg

m2m-loraspace/data/gps/latitude

m2m-loraspace/data/gps/altitude

) ) Respond
-) m2m-loraspace/config/servos [function] —_
Parse the To TCP

input, format

the msg

)

Node-RED

Notre Architecture (Details)

Altitude Longitude Latitude, LORA

—

WIFI/ TCP

Azimut, Elevation

Elevation

Azimut




- . —— m2m-loraspace/data/gps/longitude [
gpsTopic - ;

Récupération des )
données GPS envoyé par s M e i )

la STM32 via réseau TCP : ' S ———
f gps Topic ____/—— m2m-loraspace/data/gps/a

Et Transmission sur
broker MQTT.

A
m2m-loraspace/data/gpes

saveSession

Envoi des données

de configuration des

servos (azimut, m2m-loraspacelconfigiservos
elevation) .

Notre Architecture (Details)




Mais pourquoi cette architecture ?

1 - Scale up facile 2 - Modification et mise a jour de
la configuration facilement
#node-red

Node-RED
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Technologies utilisées

N2Y0.com;'

Site web spécialisé dans l'actualité spatiale, il offre un
web service gratuit ( limité ) sur le positionnement des
satellites
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SatelliteApp SatelliteApp

OSCAR 10
14129

JAS 2 (FO-29)
24278

AMSAT OSCAR 40

45.193608 5.764625 26609

AAUSAT3
39087

BEESAT 3
39135

RECHERCHE

TURKSAT 3U
39152
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SatelliteApp

(4

BEESAT 3 0“

MQTT
— I

Latitude:46.64880596

Longitude :2.30184841

Azimuth :312.12

a3l

Elevation :60.11

ALTITUDE :531.26 |

CONFIGURE ENGINE

STOP
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LoRaSpace - Preview - Google Chrome

@ Sécurisé | https://uga.jyse.io/p

Satellite

Antenne Yagi

® Connecté

motorisation:

Vitesse: 0.005degré/s

Température: -271




Simulation de la communication

bidirectionnelle (LoRa)

L§Ra““

MBED
Enabled

+ ST ﬁsmellite +

(Esclave)

(Maitre)



SK1272 Demo Application

SX1276 Demo Application
> Board Type: SX1272MBZxAS <

> Board Type: SX1276MBIMAS <
> LORA Mode <

> LORA Mode < Station IM24G
, Detection du satellite...demande de connection!!!
Satelllte LoRaSpace 38400 connecte au satellite LoRaSpace... demande de donnees
> OnRxTimeout Donnees:
Conexion d'un appareil... Name: LoRaSpace
Collecte de donnees... [D: 38
Envoi de donnees... Temperature: -271

Appareil deconnecte Yitesse: 0.005degre/s

Deconnexion. ..



Difficultés rencontrées

- Configuration matérielle

- Captation signal GPS (lors des
testes a l'intérieur)

- Matériel pour le montage de la
structure

- Le webservice a changé en cours
de développement
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